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BLA-VAL" Waterworks Network

NETWORK PROTECTION

AN

NETWORK CONTROL

RESERVOIR CONTROL
(Closed tanks)

NETWORK FEEDING
(Pump Control)

NETWORK
CONTROL
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%5.9 \ On/Off Float Level Control (SERIES 100)
or

Modulating Float Level Control (SERIES 400)

NETWORK CONTROL
".'(j
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RESERVOIR CONTROL
(Open tanks)




Large size
cavitation breaker

Fast seat lift
at low flow

Normal size cavitation
breaker

Normal seat
lift at low flow

Normal Cv flow

=

Normal size
cavitation breaker

Normal seat lift
at low flow

High Cv flow

NOI'Mme D DIV -*—#-
- Szybki wznios grzybka przy matym
przeptywie

""i—z'ir.ednice: DN 50 — DN 600 (kotnierzowy)

Srednice: DN 600 — DN 1200 — kontakt z fabryk 3

GE Korpus prosty

Zawor gtébwny HYTROL GE
- Duzy przeptyw

E - Duzy przeptyw Cv
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Membrana

Podkfadka
dystansujs

NGE DN 500 - DN 600

.
'-'1..}. Dysk naprowad

NGE DN 250 - DN 600 I:

-
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NGE DN 50 - DN 200




g——
Korpus (

zaworu & | 7

Membrans |Szczelne
zamkniecie

" Przeptyw wody Q







[ e

N

- »prosta konstrukcja
»bardzo wysoka odpornd¢ na

| >zredukowana diugaé zabudo

e vy

[ . g r
luza pt zepu_stowcﬁ_cri-;:_ .
. ’ i =

a




tandardowy

7z

— Zawor s

=
7z

=
2
@®
N
|
=

=1
<T
L
0p]
=
T
Ou
@







s

- Zawor antykawitacyjny Cla-Val,

~ model HYTROL 100-45 jest

~ idealny do monta zuw
=

» — . S
Strumien wody wchodzi przez  Przeplyw wody wychodzi j “i."—l, gdzie wymagany ;
otwory w gniezdzie. Poprzez przez  otwory  dysku '—l?« jek ¢ -:‘"_,?.. oraz -
. h’ . 2 -
OadZle Y r'--lr-;ﬂ_la
B

otwory  jest rozdzielany I prowadzgcego pod kgtem

1O
ukierunkowany w strone $rodka  prostym bezposrednio za A=

— e

komory, gdzie nastepnie jest korpus zaworu.

ponownie tgczony w jedng catosé. | d
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Q1
Irlet flow

WA,

Q2 = constans

02
Outlet flow

Crifice Plate Assembly

»Utrzymanie statego nat eze
przeptywu w ruroci agu, prz
zmieniaj gcym si e cisnieniu

»Kontrola i stabilizacja nat
edzy dwo







»Zabezpieczenie strefy wyso
cisnienia przed nadmiernym je
spadkiem

»Ochrona pomp przed prac &

dopuszczalnym zakresem, tzn

niskiej sprawno $ci, kiedy roz
~wody przewy zsza wydajno

nia ssania, poni ze

V4

P1 (bar) P1 = constans zczalnej warto

inlet pressure P2 (bar)
Outlet pressure
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P1 (bar)
Inlet pressure

VWA,

P2

= constans

P2 (bar)
Outlet pressure

>Redukcja ci $nienia w systemie
wodoci ggowym, zasilanym
grawitacyjnie z wysoko poto  zc
zrodia, np. wodoci agi gorskie

‘?Redukqa ci Snienia w SIECI
u’rdzonej w terenie o







Zawor regulacyjny

- redukcja cnienia wyg

- podtrzymanie @nienia
wejsciowego




Modulation profile

Downstream
pressure P2 (Q max)

P1 (bar)
Upstream
pressure

* regulowany czas narastania ci  $nienia
-+ mechaniczna blokada wysokiego i niskiego ci
~ « wybo6r wysokiego ci  $nienia dokonywany r e

> Py- P, =Max 1.5 bar

PATENT
PENDING
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_ez.p4 zenie siecl I Instalacji:
Zap - 0 anie uderzeniom




Nastawa niskiego
cisnienia

Nastawa wysokiego
cisnienia

Ochrona sieci przed skutka
uderze i hydraulicznych n
pomp, spowodowanych
zatrzymaniem pomp przez
wytaczenie lub awaryjn a
w zasilaniu energetyczny

pompowni

24 30

dH(M) ——— CRL == CRA
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»Zabezpieczenie pomp

»Zmniejszenie Iiczby
awahl rU_FO't;I:__ .9
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Kolejne godziny




Zabezpieczenie autostrady A-2
Trasa: Berlin — Warszawa — Moskwa,
Seria 85, DN 600

Poznan, Polska
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3c W ten sposob uktad systemu dystrybu

SRl e
ZAWORY SERII ECO

Standard CLA-VAL ECO applications with e-Smart/L1

Operating mode:

* Time mode

On/Off cycles per day, programmable on a 7 daysiweek
cycle.

Operating mode:
« Time mode + Switch mode

| onvor cycles per day, programmable on a 7 days/week cycle ® @
) J

combined with an opening/closing remote contact switch. :

Operating mode:

« Time mode + Pulse flowmeter
On/Off cycles per day, programmable on a 7 days/week cycle

combined with an opening/closing remote pulse flowmeter
contact.




PLC 137 / 138 / 139-001 = Pressure control valve
4+
CLA-VAL PLC 137-001 j @, e-Smart/L2

NGE: DN50-DN200 = l
AE/GE: DN32-DN150
CLA-VAL PLC 138-001

MNGE: DN 250 - DN 600
AE/GE: DN200 - DN 400

CLA-VAL PLC 139-001
TYTAMN : DM GO0 - DN 1200

Step by step pressure control valve

=

—

- el

The CLA-VAL PLC Vale receives transmitted signals
and activates the on-off solencids mounted on the CLA-
VAL Valve. The solencids direct hydraulic pressure
within the cover chamber of the CLA-WVAL Valve to
posiion  and regulate  the Valve, By continuously
comparing system condiions to the programmed set-
point, the electronic advanced controller e-Smantd2
maintains the system constant or track a pre-defined = .
sel-point.  Various sensors  are  suitable for the = Pressure

applications depending on the Process varable, far 7 o
example: : Flovwer

| PLC 137/38/39-001

'_'-'-I-_-:_-

o

# Pressure
#  Flow
#  Level

The CLAVAL PLC applications equipped with the
GSM option of the e-Smartd 2 can ransmit alarms or
receive command signals by, SMS.




PCM 90-01 = Pressure Reducing Valve
CLA-VAL PCM 90-01

NGE : DN 50 - DN 600
AE/GE : DN 32 - DN 400
TYTAN: DN 600 - DN 1200

4-20 mA actuated pressure reducing valve

The CLA-VAL SERIES PCM receives a signal (4-20mA)
emitted by a sensor or transmitter through a
programmable PLC or equivalent system. This signal
| operates the e-Drive which actuates the CLA-VAL control
| pilot by modifying the value of the current set point.
The e-Drive is particularly indicated in systems where the
user wishes to keep a hydraulic control while having the
opportunity of modifying remotely a set point. The
applications are multiple according to the types of
hydraulic parameters:

e Pressure/ Flow / Level

By coupling the electronic controller e-Smart/L 2 with the
e-Drive, one obtains an automatic device of regulation of
the hydraulic system according to the set point B
memorized in the e-Smart/L.2 compared to the measured Feedback Loop +
hydraulic variable (feedback loop): L2E — I

+« Pressure / Flow / Level
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